
Lecon 222 : Exemples d’équations différentielles.
Solution exactes ou approchées.

Plan

1 Cas linéaire

1.1 Coefficient constant
– n = 1 : y′ = ay. Sol exacte. Sol approché. Euler, Euler implicite
– n = 1 y′ + y = sin(t) [Gou]
– n = 3[Gou][exo 2 chap eq diff]

1.2 Coefficient non constant
– [Gou][exo 3] f ′(t) = f(1/t)
– [Lei][p.398] Sol par Série entière
– Aspect qualitatif y′′ + qy′ + py = 0 [ZQ98]

2 Fonction Autonome

– Mecanique céleste [ClF]
– Newton [DS02] [Pom]

– Probleme : Th de Liapounov et linéarisation [Rou98] DVP
– contre exemple si Re(λ) = 0
– Proie-pred [ClF] [Hub99]

3 X ′ = f(t, X) methode a un pas

– (Equations classiques [Gou][chap non linéaire] )
– x′ = x2 − t DVP
– x′ = sin(xt)

4 Methode numériques[CM84]

– methode à un pas : CNS et CS [CM84] DVP
– description de la méthode RK4
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Developpement
– Application : Th de Liapounov et linéarisation [Rou98] DVP
– x′ = x2 − t DVP
– methode à un pas : CNS et CS [CM84] DVP
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