
Lecon 220 : Equations différentielles X ′ = f(t,X). Exemples d’etude qualitative des solution

Plan

1 Thm Généraux [Pom][ZQ98]

– Chauchy Lipsch sol max [Pom]
– thm d’exhappement [Pom]
– inégalité différentielles [DS02]

2 Etude dans le cas n = 1

– citer come exemple x′ = sin(tx) [ClF]
– Barrière
– Entonoir, Anti-entonoir DVP1
– x′ = x2 − t [Hub99] [Art83] DVP2

3 Systeme Lineaire

– cas coefficient des constant, Comportement des solution. Cas
général [DS02]

– Cas n = 2 [ZQ98] DVP
– Etude des Zero de y′′ + qy′ + y = 0 DVP

4 Systemes autonomes

– Première prop [Pom]
– Point fixe et stabilité [Pom] [ZQ98]
– Newton [Pom]
– Th de Liapounov et linéarisation[Rou98] DVP
– System proie pred comme exemple exceptionnel
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Developpement
– Entonoir, Anti entonoir [ClF] [Hub99] DVP1
– x′ = x2 − t [Hub99] [Art83] DVP2
– Th de Liapounov et linéarisation[Rou98] DVP
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